HEE ROBOTICS TA.UBLI

Robots Staubli para sus procesos
de produccion alimentaria.




Staubli: un grupo regido por la mecatroénica.

Desde 1892, el grupo Staubli ha destacado por la innovacion en tres areas
fundamentales, regidas todas ellas por la mecatrénica: maquinaria textil,

sistemas conectores y roboética industrial.

El grupo amplia sus conocimientos vy
experiencia en el disefio, fabricacion,
comercializaciéon, y mantenimiento de
productos y sistemas en mercados que
exigen el mas alto nivel de productividad.
La innovacion es la fuerza motriz de Staubli,
siempre en constante busqueda de la
excelencia.

Staubli Robotics disefia, fabrica y ensambla
robots para cargas ligeras, medianas vy
pesadas.

En cifras

M ePresencia en 5 continentes y 25 paises, con
equipos de Staubli especializados en ventas y

servicio al cliente.

B *Red de distribucion en 50 paises.

MW 12 centros de produccion.

W ¢4 500 empleados.

Staubli es el uUnico fabricante de robots
industriales especializado en todos sus
componentes, desde sus  exclusivos
engranajes reductores hasta el software
operativo. Todo ello dota a los robots
Staubli de un rendimiento incomparable en
rigidez, velocidad y precision.

El Unico fabricante que disena y
fabrica sus propios reductores

Apoyando sus proyectos

La filosofia de Staubli de unir persona y maquina alcanza pleno sentido en la industria de servicios. Los hombres y mujeres
de Staubli estan presentes en todas las etapas de la vida de un robot, desde el inicio del proyecto hasta el final de su vida
util. Esta es la razén por la que el grupo ha desarrollado tres areas de conocimiento para proporcionar la garantia, la
seguridad y el diagndstico vitales para la optimizacion de su herramienta robética de produccion.

1| PREVENTA 2 | ASISTENCIA EN VENTAS 3 | POSTVENTA

B Asistencia en la redaccion de
especificaciones y en la eleccion del
integrador para su aplicacion.

m Validacion de su aplicacion:
-Verificacion del tiempo de ciclo.
-Simulacion animada en 3D de las

lineas completas.
-Ensayo real con sus propios
productos.

m Consejos y recomendaciones sobre
equipos complementarios (garras,
sistemas de vision, sensores, etc.).

m Cursos de formacion especifica para los
diferentes perfiles de usuarios de su
equipamiento robdtico (operadores,
supervisores de linea, programadores,
mantenimiento).

m Asistencia para la aplicacion
optimizando los parametros del
proyecto.

B Acceso a nuestra base de datos técnica
las 24 horas del dia, los 7 dias de la
semana.

W Linea directa de atencion: un técnico
esta siempre a su disposicion.

m Técnicos y repuestos siempre cerca
gracias a nuestra presencia
internacional.

m Contrato de mantenimiento adaptado a
Su produccion
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Robots Staubli para su instalacion
de procesado primario carnico

Recoglda ...........................
i Clasificacion de
i grandes cantidades

Beeitecoresnasertontorasnacirsorssnssnrcsrssnsnn®

i Envasado

«En mi trabajo es habitual trasladar cargas y otras tareas arduas. Con su red de integradores especializados,
Staubli fue capaz de ofrecer soluciones concretas para facilitar el trabajo de mis equipos. Pude impulsar la
productividad y al mismo tiempo racionalizar los procesos de trabajo. Staubli es la Unica compania capaz de
satisfacer mis necesidades con robots adecuados para mi entorno de trabajo».
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e o L : { Apilado b :
: Llenado de bandejas E

! clasificacion de
i grandes cantidades :

«El gran numero de recetas y los rapidos cambios de produccion han sido -
facilmente robotizados gracias a las innovadoras soluciones de Staubliy a

su exhaustivo conocimiento de mis procesos. Lo decisivo para mi fue la

posibilidad de probar en directo todas sus soluciones propuestas».
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Staubli robots Robots Staubli para su planta de procesado
de producto lacteo

Moldeo .
i Desmoldeo

Carga, descarga rejillas§

i Envasado

Carga de bandeja I
i Descarga de bandeja

«Staubli ha desarrollado una completa gama de robots disefiados para mi x ! Pulverizado
industria, y adaptados a nuestros requerimientos de higiene. Por fin puedo x Loncheado :
suprimir nuestros robots cubiertos, que, hasta ahora, habian sido nuestra x """"""""""""""""""""""""""

principal preocupacion en materia de contaminacion bacterioldgica. Para
mi, los robots Staubli son los Unicos capaces de satisfacer las necesidades
de mi entorno de trabajo con un muy alto nivel de rendimiento».
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i Escarificacion
i Decoracion

«En el mercado hay muchas soluciones disponibles para
envasadoras rapidas. Me convencid especialmente el hecho de
que los robots estaban disehados sin soportes ni motores sobre el
producto, y todo ello con una productividad mucho mayor que la
de los robots delta convencionales.

Mi linea esta mejor integrada y es mas compacta, y la atencion
prestada por Staubli para ayudar a mi equipo a mejorar sus
capacidades fue la guinda del pastel».

i Composicion
i Colocacion en cajas

SrausLr
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Robots Staubli para su planta de chocolate o pasteleria

«La precision de los robots Staubli ha supuesto que he podido
elaborar decoraciones imposibles de realizar a mano a tal
velocidad. Mis equipos de [+D y comerciales pueden dar rienda
suelta a su creatividad, y la versatilidad de los robots permite que
los equipos de produccion se adapten facimente a las
necesidades de mis clientes. Staubli y sus socios han sido vitales
en la creacion de una interfaz simple y didactica para la creacion
de recetas».

SrausLr
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La gama de robots para entornos humedos
incorpora la limpieza ya desde la fase de diseno.

Productos disefiados para la industria agroalimentaria, que cumplen con todos los
requisitos de la Directiva de Maquinaria 1935.2004 (revisada en 2006), asi como
con la relativa a las condiciones de higiene, EN 1672-2.

Sin fundas protectoras.

Compatible con los productos de limpieza y desinfeccion mas comunes (puede ser
lavado y enjabonado in situ).

Integracion en su linea de produccion sin necesidad de modificar los
procedimientos de limpieza (APPC/HACCP).

Opciodn limpiable amortizada en menos de un ano.

Homologado para ambientes salinos y marinos.

Robot resistente a ambientes con

un pH 4.5 hasta 8.5

» Procesos de limpieza mas simples
y baratos.

Superficie lisa con bordes

redondeados.

» Sin area de retencion de liquidos
que podrian provocar corrosion.

» Facil evacuacion de liquidos.

Conexiones eléctricas y

neumaticas lo mas cercanas

posible de la pinza.

» Facil integracion.

» Reduccién del riesgo de desgaste.

» Sistemas eléctricos y neumaticos
integrados en la estructura del

" Materiales homologados

Sin intercambios dieléctricos con los productos de
limpieza

Diseno desarrollado exclusivamente con fundidores
especificos y expertos en metalurgia
» Robots de gran resistencia y durabilidad.

Brazos de estructura cerrada y sobrepresurizados

» Proteccion optima y disefo innovador para todas las
aplicaciones en ambientes industriales exigentes.

» La sobrepresurizacion previene todo contacto entre los
componentes internos del robot y el ambiente exterior.

Accesibilidad de todas las superficies.

Tornilleria de acero inoxidable.

Muneca resistente a la corrosion
» Puede utilizarse en ambientes de
trabajo extremos.

Brida de la muneca y piezas
criticas en acero inoxidable.
» Piezas de larga durabilidad.

¢ Alimentacién bajo la base
i » Integracién optimizada.

» Cableado mas sencillo y menos voluminoso. . .
» Proteccion de las conexiones. T, et

Todas las conexiones estan totalmente aisladas de la
zona sensible.

Base reducida y compacta
» Requiere menor superficie
Junta especifica.

» Uniodn protegida sin zonas de retencion.
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Robot FAST picker TP80

Una nueva generacion de robots pick and place.

Repetibilidad : + 0.05 mm sobre toda la zona de trabajo.

1600 mm de drea de trabajo.
Hasta 200 recogidas por minuto.

Sin estructura de apoyo o areas de retencidn sobre los productos.

Carrera de 100 mm (opcional 200 mm).

Optimizado para trabajos en linea.

e Fijacion sencilla.

¢ Montado sobre una estructura ligera.

e Son necesarios minimos trabajos
de ingenieria.

» Posibilidad de montar el robot
sobre una estructura movil que
incorpora carcasa y
transportadores.

» Ahorra espacio en una linea
multirobot.

» Reduccion sustancial de costes e
integracioén simplificada del robot

en su linea, a diferencia de robots

. El sistema neumdtico y eléctrico
. est4 alojado en el interior de la

- estructura del robot.

i » El circuito neumético directo :
admite 2 valvulas solenoides de
muy alta velocidad, cableado de

usuario totalmente integrado.
» Sin riesgo de desgarro

No interfiere en el campo de visién

de la cdmara, a diferencia de robots :
de cinematica paralela similares con :

su disefio multibrazo.

» Reduce la longitud de la linea y
minimiza el riesgo de pérdida de
producto durante la manipulacion.

o ¢ Brazo estilizado

» Posibilidad de alcanzar
zonas de dificil acceso (por
ejemplo maquinas de carga
y descarga con aperturas
pequenas).

Estructura totalmente cerrada
» Perfil liso y de facil limpieza.
» Superficie suave.

» Sin cuerpos extrarios.

Robot FAST picker TP80 HE
disenado para el entorno alimentario.

Fijacion simple.
» Sin tornillos a la vista.

» Aceites lgjos de la zona de producto.é
» Versatilidad : facil cambio de modo
servicio/mantenimiento, permitiendo :

continuar con la produccion.

" Robot completamente
hermético.

» Estructura cerrada con
brazos IP 65
sobrepresurizados.

» La sobrepresion evita el
contacto entre cualquier

componente interno del robot

y el exterior.

........... . del exterior.

" Superficie lisa y perfil

redondeado.

» Superficie lisa con bordes
redondeados.

» Sin zona de retencién de
liquidos, que podrian generar
corrosion.

i » Facil evacuacion de liquidos.

....................................................................................................................

Conexiones eléctricas y neumaticas protegidas

» Facilidad de integracion.

» Sin riesgo de desgaste o separacion.

» Sistema neumatico y eléctrico alojado en la
estructura del robot.

» Todos los conectores estan totalmente aislados
del area sensible.

- Robot resistente a pH de 4.5

- hasta 8.5. :
i » Espumado y aclarado idéntico al
i resto de la linea. :
{ » Compatible con la mayoria de

i productos de limpieza y

i desinfeccion.

i » Tiempo de lavado

i considerablemente reducido.

Diseiio adaptado:
» Tornillos con cabeza de acero inoxidable sin
zona de retencion de liquidos.
» Brida de la mufieca y partes criticas en acero inoxidable.
» Aceite alimentario H1 NSF.
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. . { Muiltiples conexiones de usuario en la brida.
Una gama de robots de 4 ejes para todas sus necesidades. . Precableado incluye : 1 funda y 1 articulacion
giratoria, 2 tubos neumaticos en el antebrazo
¢ (2x@ 4mm), cables eléctricos.
: » Cableado industrial, robética.

B Repetibilidad: + 0,01 mm (ISO 9283). ; . . .
) . Opcién de entradas/salidas remotas. : T c
B Area de trabgjo de 1600 mm. i e 8 entradas digitales/8 salidas digitales. : { ¢ Fuelle de proteccion. :
B Hasta 100 recogidas por minuto. . *4 entradas analdgicas/4 salidas analégicas. » Opcidn que ofrece una excelente
i 2 tubos neumdaticos en el antebrazo. proteccion frente al polvo y las

s b : salpicaduras de liquidos (ISO 6 en
. : : relacion a la norma ISO 14644-1).

Distintas posibilidades de cableado. e,
Interconexién recto o acodado : Existen puntos de anclaje adicionales
angulo. » Posibilidad de ahadir equipamiento extra al

antebrazo (como valvulas solenoides o una
camara).

» Simplificacion integracion de robot.

Caja de conexién herramienta

e 4 valvulas solenoides + tablero de bornes con 8 entradas
digitales.

e Fijacion a la interfaz mecanica en el gje 3.

» Rapida configuracion.

» Una completa solucion integrada.

Distintos métodos de fijacion
e Fijacion al suelo con una base compacta.
» Ocupa muy poca superficie.
e Montaje mural con consola.
» Posibilita el paso bajo el robot.
» Para trabajar sobre un transportador.

..........................................................................................................................................

ESD opcional : Tobes mecanicos | Subida y bajada Husillos a bolas
Estructura rigida. Protecc'::i.én ) enF:os cies | ® 200 mm de carrera. e Externo o 25 mm
» Rendimiento ) ! . ¢ Posibilidad de 400 mm de carrera en ® Interno @ 19 mm
L contra descargas 1y 2 disponibles ) o »
dinamico elevado. » , opcion. » El cableado eléctrico y neumatico
electrostaticas. opcionalmente. L : . .
» |deal para aplicaciones de encajado. puede ir en el interior del robot.

B T e PP
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Una gama de robots de 6 ejes
Reductor Staubli JCS (patentado).

El reductor ha sido disefiado y fabricado por
Staubli, uniendo un minimo mantenimiento a
Su mayor precision, rigidez, velocidad y :

_— ) fiabilidad.
B Optimo volumen de trabajo. N
B Rigidez dinamica y precision de trayectoria a lo largo del tempo. L e
/ \
ﬁ 45 4 ® Estructura cerrada y presurizable.
. 4 : ¢ Motores y cableados integrados estan ;
J a : . . . :
:.«';._h[ y / Y 0 protegidos en el interior del brazo del robot para

------------------------------------------------------------------------- C—— :su actividad en ambientes exigentes.

Una variedad de métodos . P | O  // /N -

de fijacion. & !

Suelo, pared, techo. R NN /e ——————— s

e Conexiones eléctricas y neumaticas.
Lo mas cerca posible de la brida de fijacion
. J de la herramienta para una mejor integracion.
k] —~
v" ................................................................................................
: g ! '. Gran area de trabajo.
Entrad.a’del cgbles |nfgr|qr (opcpnal). L - — Su base estilizada permite al robot ocupar
Proteccion optima del circuito de alimentacion " .
la base del robot o menor superficie, asi como alcanzar un

en ' : 6ptimo volumen de trabajo.

SrausLr



Una gama completa de robots.

Gama de brazos estandar- @ % @ E oA r r P

TS20 TS40 TS60 TS80 TP80 TX40 TX60 TX60L
MODELO ROBOTS DE 4 EJES para carga ligera (1-8 kg). FAST PICKER | ROBOTS DE 6 EJES para carga ligera (1-10 kg).
Capacidad de carga maxima® (kg) 1 8 8 8 1 2,3 9 5
Capacidad de carga nominal (kg) 0,5 2 2 2 0,5 1,7 3,5 2
Alcance (mm) 220 400 600 800 800 515 670 920
Repetibilidad (ISO 9283) (mm) +0,01 +0,01 +0,01 +0,01 +0,05 +0,02 +0,02 +0,03
. : 200 mm o 200 mmo 200mm o 100 mmo
Zona de trabajo de eje 3 100 mm 400 mm (opcional) - 400 mm (opcional) - 400 mm (opcional) - 200 mm (opcional)
o A = IP54 estandar . . .
Tipo de proteccion (*mufeca) IP10 P54 P54 P54 IP65 con fuelle IP65 (*67) IP65 (*67) IP65 (*67)
Métodos de fijacion Suelo Suelo/Pared Pared Suelo/Pared/Techo
Aceite alimentario ® ® @ ® ® © x x X
TX90 TXO0L TX90XL RX160 RX160 HD** RX160L TX200 TX200L TX340 SH Shelf
ROBOTS DE 6 EJES para carga mediana (10-80 kg) ROBOTS DE 6 EJES para carga pesada (mas de 80 kg)

20 15 9 34 34 28 150 @ 100 @ 1900
7 6 5 20 20 14 100 @ 60 @ 165
1000 1200 1450 1710 1710 2010 2194 2594 3680
+0,03 +0,035 +0,04 +0,05 +0,05 +0,05 +0,06 +0,1 +0,1
IP65 ("67) P65 (*67) IP65 (*67) IP65 (*67) IPB5 (*67) IPB5 (*67) IP65 (*67) IP65 ("67) IP65

Suelo/Pared/Techo Suelo/Pared Suelo/Pared Suelo

X X X X @ X © ®

(1) Contactenos en caso de condiciones especificas de uso. (2) Contactenos para la opcién de techo. (3) Contéctenos para la version **RX 160 HD de mufieca reforzada.

Gama para ambiente humedo

AN EEN A

TX60 TX60L TXO0L TXO0XL RX160 RX160HD RX160L TX200 TX200L TP80

Opcion de aceite alimentario especialmente

concebida por Staubli.

Al objeto de satisfacer las necesidades
de la industria alimentaria, Staubli ha
desarrollado aceites especificos para
toda su gama de robots.

Gestion de flujo y seguimiento

Las soluciones para gestion de flujo de
Staubli garantizan un o6ptimo
rendimiento, independientemente de
las limitaciones operativas y del tipo
de linea de produccion.

m Gestidn de flujo de producto y de
bandejas en todas las configuraciones.

m Seguimiento de operaciones pick and
place (tracking).

m Clasificacion de productos en el
transportador o en bandeja.

B Solucién para combinacion de
productos en el empaquetado.

La NSF (National Sanitation Fundation /
Fundacién Nacional Sanitaria) ha otorgado
a estos aceites la certificacion H1, que es
la mas reconocida y digna de confianza en
la industria alimentaria. H1 es el nivel de
certificacion que significa que se permite
un contacto accidental entre el aceite y los
productos alimenticios.

Staubli ha realizado casi tres afios de

pruebas de vida Util, a fin de asegurar que se

obtiene el mismo rendimiento que los otros

aceites estandar.

m Optima distribucidn del lubricante tan
pronto como el robot se pone en marcha,
incluso en ambientes frios.

m Gestidn de productos no conformes .

m Facil introduccién de nuevos tipos de
producto.

m Seguimiento de cualquier actividad de
produccion.

B Gestion de linea multi-robot.

 Reparto equilibrado de la carga del
robot.

m Adaptacion dinamica de la velocidad
del robot.

® No se interrumpe la produccion si uno o
mas robots paran para mantenimiento.

m Capa lubricante independientemente de
la carga, direccion de desplazamiento,
emplazamiento y temperatura.

m Solo un aceite H1 que ha sido desarrollado
para ofrecer un rendimiento sin problemas.

Sensores y camaras

El controlador del robot es
compatible con cualquier sistema de
deteccion de producto, ya sea
posicional, geométrico,
colorimétrico, todo o nada, etc.
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Para mayor informacion : www.staubli.com/robotics

Internacional: priorizamos la proximidad

m Filiales Staubli
O Distribuidores

www.staubli.com

D181.640.05

Staubli es una marca de Staubli International AG, registrada en Suiza y otros paises
Sujeto a cambios sin aviso — Fotos: Semaphore / M. Bucher / Shutterstock
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